Bezpecnostna certifikacia pohonov
zvysuje sucasne hezpecnost zamestnancov

| produktivitu

Ked ide o ochranu Zivota a zdravia zamestnancov, nesmu spoloc¢nosti robit kompromisy. Skuto¢nost, Ze ku kompromisom napriek tomu
dochadza, mozno pripocitat trom faktorom: pred pracovnikmi stoji volba medzi dérazom na bezpecnost a dérazom na efektivitu prace
so strojom. Vedenie spolocnosti Celi este vacSiemu konfliktu zaujmov. Spolo¢nost musi na jednej strane chranit svojich kvalifikovanych
pracovnikov a kapitalové investicie, na strane druhej v§ak musi zaistit maximalnu produktivitu. NavySe neexistuje nieco ako dokonalé
technické rieSenie alebo moznost okamzitého zastavenia pohyblivej Casti stroja.

Dokonca i tradicné bezpecnostné okruhy s odpéjacimi relé maju
systémovo dané reakéné Casy porovnatelné s okamihom Soku pred
tym, ako vodi¢ v ntdzi $liapne na brzdu. Cas na zistenie chyby
a reakcie, napriklad pri prekroceni bezpecnej maximaélnej rychlosti
v rezime polohovania, je zovSeobecnene okolo 80 ms. Pokial chybu
sposobi hodnota nespravne nastavena riadiacim systémom, méze
pohon za tento €as stihndt zrychlit az na svoju maximalnu rychlost
eSte pred tym, ako by sa spustilo bezné odpojenie krutiaceho mo-
mentu a ako by bol nésledne aktivovany akykolvek postup brzdenia.
To ovplyviuje energiu narazu do prekazky a predlzuje celkovd drahu
do zastavenia. Na zachovanie potrebnej Urovne bezpecnosti musi
byt nastavena pripustna maximalna rychlost.

Poziadavka na zaistenie optimalnej ochrany zamestnancov pred
zranenim alebo smrtelnym drazom je zdanlivo v protiklade k maxi-
malnemu vyuZivaniu kapacity stroja. Bezpe¢né servopohony B&R
radu ACOPOSmulti mozno v rdmci architektiry openSAFETY lahko
integrovat do sieti POWERLINK a mézu motory monitorovat v re-
alnom Case. Vyrobky B&R tak mo6zu oproti tradicnym bezpecnost-
nym systémom skratit Cas reakcie na chyby a7z desatkrat a energiu
vysledného narazu az stokrat. LepSia dynamika strojov si uz teda
neprotire¢i s vy$Sou bezpecnostou.

Stokrat bezpecnejsie

Integrovanim bezpecnostnej technolégie priamo do svojich servo-
pohonov a servomotorov nastavila spolo¢nost B&R nové pravidla
vypocCtov dréhy do zastavenia a energie narazu. Bezpecnostny
obvod SafeMC vSetkych pohonovych jednotiek ACOPOSmulti
nevyuziva relé. Automaticky monitoruje vSetky reakcie motora
na pokyny servopohonu. Slizia na to bezpetné, plne digitalne
a presné kodéry s vysokym rozliSenim, pripojené k hriadelom vset-
kych synchrénnych servomotorov B&R, ktoré su certifikované podla
normy EN ISO 13849. Elektronika je integrovana priamo do po-
honu, ¢o odblrava dalsi reakény Cas. Vyrobky B&R tak skracuju

Obr. 1.: ,Redukcia kinetickej energie a drahy absolvovanej predtym,
ako systém zareaguje za menej ako jednu stotinu oproti konvenénym
rieSeniam, zlepSuje bezpecnost na pracovisku i produktivitu stroja.*

Dipl. Ing. Alois Holzleitner, vedtci divizie riadenia pohybu B&R.
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reakény ¢as na chyby na menej ako 7 ms. Pokial d6jde k chybe,
zostava teraz motoru na zrychlenie nad hranicu rizika desatina ¢asu.

Kinetické energia a zodpovedajica draha rastd s druhou mocni-
nou rychlosti, a preto si tieto dve kritické hodnoty oproti konvenc-
nym rieSeniam redukované na menej ako stotinu. ,ZvySujeme tym
bezpec¢nost na pracovisku, ale tiez produktivitu stroja,” uvadza
Dipl. Ing. Alois Holzleitner, vedlci divizie riadenia pohonov spolo¢-
nosti B&R. ,ZniZenie tychto hodnét a sdvisiacich brzdnych vzdia-
lenosti umoziuje skratit bezpec¢nostné odstupy a zmensit stroje
alebo zvysit povolené rychlosti pri prevadzke v rezime obmedzenej
rychlosti.”

Bezproblémova integracia do existujlcich systémov

Bezpecnostna logika servopohonov ACOPOSmulti je rovnakd ako
pri osved¢enych sucastiach Safe I/0 radu X20. ,PouZivatelia mo6zu
byt pokojni, pretoze tieto elektronické stcasti su tisickrat overené
v prevadzke,“ hovori A. Holzleitner. ,Synergicky efekt navySe priamo
ovplyviiuje néklady a jednotnost pri vyvoji systémov.“

RieSenie ACOPOSmulti s obvodmi SafeMC mozno do existujlcich
systémov lahko integrovat pomocou bezpe€nostnych riadiacich jed-
notiek SafeLOGIC a modulu X20 Safe 1/0. Vyvojari potom mézu jed-
notky ACOPOSmulti s obvodmi SafeMC adresovat rovnako kanalmi
vstupov a vystupov X20. Pracuji s nimi v rovnakom vyvojovom
prostredi: SafeDESIGNER v softvéri B&R Automation Studio.
Autonémne konfiguracie SafeMC komponetov a elektronicky typovy
Stitok umoziiuje jednoduchsiu a rychlejSiu konfiguraciu pri Gdrzbe.
Akciu udrzby mozno spatne sledovat vdaka prihlasovaniu s heslom.
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Obr. 2.: Bezproblémova integracia do bezpeénostnych sieti
POWERLINK znamena, Ze systém SafeMC dopliia tplné riesenie
bez komplikovanej kabelaze.

Velkou vyhodou technolégie integrovanej bezpecnosti B&R
je eliminacia zbytoCnej kabeldZze a externych monitorovacich
bezpec¢nostnych modulov. Data st prenaSané prostrednictvom virtu-
alnych obvodov po systémovej zbernici stroja zabezpe¢enym proto-
kolom openSAFETY, ktory umoziiuje jednoducht datovd komunika-
ciu s riadiacim systémom so spolahlivym vyli¢enim spatnej vazby.
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Automatizacné systémy B&R vyuZivaju zbernicu POWERLINK. Ako
uz naznacuje nazov, architektira openSAFETY nie je zviazana s kon-
krétnym vyrobcom a mozno ju vyuzivat s lubovolnou priemyselnou
zbernicou, najlepSie v sietach priemyselného ethernetu. Integracia
bezpe¢nych pohonov bez ohladu na pouzitl riadiacu jednotku je
teda jednoducha.

Dalgou vyhodou virtualnych obvodov v sieti je moZnost vytvarania
modularnych strojov. Bez komplikovaného zapéjania série nidzo-
vych vypinacov mozno lahko pripajat fubovolné hotové Casti strojov
s bezpe€nymi pohonmi. Jedind bezpecnostna riadiaca jednotka
safeLOGIC moze obsluhovat az 80 bezpecnych pohonov radu
ACOPOSmulti s vykonom az 120 kW.

Certifikovana inteligencia

Vo februari 2010 ziskala spolonost B&R pre systém pohonov
orientovanych na bezpecnost a jeho inteligentné bezpecnostné
funkcie certifikaciu zdruZenia TUV Rheinland. Tieto funkcie na-
zvané Inteligentné bezpecnostné reakcie pomahaji pri optimal-
nom vyuzivani bezpe€nostného vybavenia. Potom nasledovala
certifikécia funkcie STO (Safe Torque Off, bezpe¢né vypnutie kru-
tiaceho momentu), SBC (Safe Brake Control, bezpecné riadenie
brzdenia) a SS1 (Safe Stop 1, bezpecné zastavenie) az po katego-
riu 4/PL.e podla normy EN ISO 13849-1 a kategériu SIL 3 podfa
normy EN 62061/IEC 61508. Pre zostavajlce funkcie SOS (Safe
Operating Stop, bezpe¢né prevadzkové zastavenie), SS2 (Safe Stop
2, bezpetné zastavenie), SLS (Safety Limited Speed, bezpecnost-
né obmedzenie rychlosti), SMS (Safe Maximum Speed, bezpe¢na
maximalna rychlost), SDI (Safe Direction, bezpecné urcenie smeru)
a SLI (Safety Limited Increments, bezpecnostné obmedzenie zmeny
polohy) staci certifikacia do kategoérie 3 PL.d a SIL2.

Jasnou vyhodou systémovej inteligencie rieSeni ACOPOSmulti
SafeMC je univerzélna dostupnost diagnostiky vdaka integrovanym
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funkciam monitorovania v redlnom ¢ase a pamatového osciloskopu.
Okrem riadenia a stavovych funkcii m6zu zobrazovat monitorované
bezpecnostné limity a rychlosti. Vdaka jednoduchému prenosu dat
do systému riadenia procesu po zbernici mozno do vizualizaéné-
ho a riadiaceho systému stroja integrovat i diagnostiku. Obsluha
stroja tak ziskava podrobné a zrozumitelné informacie o pricinach
a typoch bezpecnostnych incidentov a o reakciach systému — moze
preto okamZite zareagovat.

,Obvody SafeMC v pohonoch ACOPOSmulti a synchrénne servo-
motory B&R vychadzaju zo sietového bezpecnostného Standardu
openSAFETY. Tato kombinacia je logickym doplnkom portfélia
integrovanych bezpecnostnych komponentov pre vyrobu strojov
a systémov, osvedéenym v prevadzke a uz dlho certifikovanym,*
hovori A. Holzleitner. ,Spolo¢nost B&R sa tak stava jednym z prvych
vyrobcov ponukajucich plne sietovy bezpecnostny systém vratane
inteligentnych funkcii pre bezpe€nost pohonov. Taky systém zvySu-
je efektivitu a produktivitu strojov a sucasne zlepSuje bezpe€nost
na pracovisku.”

Spracované podla tlacovej spravy spolocnosti B&R.

-tog.
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